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O6’eKTOM A0CNiKEHHS € Mana opbiTasbHa 3B'A3Ka ABOX Tif, fika NOBMHHA GYTW PO3ropHyTa 3 KOCMiYHOIo
anapara TakuM YMHOM, W06 Nic/s 3aBepLUeHHS PO3ropTaHHS BOHa Gyna posTalloBaHa B3fOBX MiCLIEBOI BepTMKa-
ni. Tina 38'A3Ky BBXAIOTbCSA OJHAKOBMMU MO Maci; HUTKa, L0 3'eAHYeE Tina, BBAXAETbCA HeBaroMmoto. MeTa npo-
BEAEHOro JOCMiMKEHHS nonsrae B ToMy, 06 nobyAyBaTyi MPOrpamMHUiA 3aKOH YNpaBiHHA [OBXVHOK 3B'A3KM,
L0 BPaxoBye 3MiHY KiHETMYHOrO MOMEHTY 3B'A3KW Mif BM/MBOM rpaBiTaLiiiHOro MOMEHTY Bif, LEHTPaibHOro
HbIOTOHIBCbKOrO Mons cvn. MpoBeseHo AOCNiIKEHHA NPOLIECY PO3rOpPTaHHS KOCMIYHOI 3B'A3KM ABOX Tin y noni
BiJLLEHTPOBMX CUA 3 BUPIBHIOBAHHAM 3B'I3KM HaMPUKiHLLi po3ropTaHHs B3L0OBX MiCLeBOT BepTuKani. s posrop-
TaHHS BUKOPUCTOBYETLCA MOMepeaHs 3akpyTka 3B'A3Ky AoBkona 6iHopmani 4o opbiTu. [ocnigkeHHs cKnafaeTb-
A i3 [BOX eTaniB. Y mepLuoMy eTani NPoBOAUTLCA NOOYAOBA 3aKOHY YnpaBniHHA [OBXMHOK 3B'A3KW, AKUIA 3a-
Ge3neyye BUKOHaHHS 3annaHoBaHOro posroptaHHs. Ha LiboMy eTari BUKOPUCTOBYHOTBCA PIBHAHHS PYXY 3B'A3KM,
3anucaHi y chepnuHUX KoopAuHaTax AN YaCTKOBOrO BUMaAKy pyxy 3B'A3KW y NAOLWMHI op6iTn. Ha gpyromy
eTani JOoCNiKeHHS NPOBOAWTLCA YNCeNbHE MOAENMIOBAHHS AMHAMIKX PO3ropTaHHA 3B'A3KM Nig Aieto NobysoBaHo-
ro NporpaMHOro 3aKoHy ynpaBniHHA [OBXMUHOK 3B'A3KW. FK MaTeMaTuyHa MOZeNb 3B'A3KN BUKOPUCTOBYHOTLCS
piBHAHHA Hill-Clohessy—Wiltshire, L0 onucytoTb NpocTopoBuii pyx Tifl. Lli piBHAHHA He MICTATb Y ABHOMY BU-
rNagi JOBXMHY 3B'A3KMU IK 3MiHHY. TOMY PIiBHAHHA MOAWUMIKYIOTLCSA. 3YCUNNA HaTArY 3B8'A3KM, LLO BXOAUTL Y L
PiBHSAHHSA, BUPQXXEHO Yepe3 NPOrpamMHuin 3aKOH 3MiHM AOBXWHYM Ta ABOX /Oro MepLumx NoxigHux 3a yacom. Hosu-
3Ha MpPOBefEHOro JOCNiMKEHHA nonsarae y NobyAoBi NPOrpaMHOro 3aKoHy YrpaB/iHHS, L0 A03BOMSAE PO3rOPHYTK
3B'A3KY B3A0BX MICLIEBOI BEPTUKaNi 3a OfHY CTagito. MNpu BUKOHaHHI AOCiKEHHS BUKOPUCTOBYBANNCA METOAM
aHaniTUYHOI MexaHiKu, YncenbHi MeToau i MeToAu, po3pobneHi aBTopamn. OTpUMaHi pe3ynbTati A03BONAKTb
BCTAHOBWTM 061aCTi 3Ha4eHb MapaMeTpiB PO3ropTaHHs, L0 [03BO/AIOTL MPOBOANTY PO3rOPTaHHSA Takoro TUMy.
MpoBeaeHO OLLiHKY MOMWUIOK YMACENbHOTO MOAENMOBaHHA. MpakTUYHa 3HauyLLiCTb OTPUMaHWX pe3ynbTaTiB Nnons-
rac y MOX/MBOCTI NPOBOAWTM PO3rOpPTaHHA MainX 3B'A30K Ha OpbiTi 3 BUPIBHIOBAHHAM iX HaMPUKIHLI pexumy
B3[J0BX MiCLIEBOI BepTVKani 3a OfHY CTafilo 3 YNpaBfiHHAM M0 AOBXWHI 3B'3KM 6e3 HeobXiAHOCTI NPoBOANTM
Hafiani raciHHs nibpaLiiHUX KONNBaHb.

Knto4oBi cnoBa: ynpaeniHHs, KOCMiuHa 38's13Ka, PO3ropTaHHsl, MicLieBa BepTUKa/b, OfHA CTagis.
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