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Метою публікації є визначення умов побудови оптимальної траєкторії виведення групи наносупут-
ників авіаційно-космічної системою, що дозволяють задовольнити як основні, так і альтернативні вимоги
до оптимальних траєкторій, а також ефективно використовувати енергетичні ресурси складеної динаміч-
ної системи. Застосовані методи математичного моделювання, варіаційного обчислення, оптимального
управління, числового інтегрування.

В статті запропоновано метод побудови оптимальних траєкторій складеної динамічної системи,
який полягає в застосуванні принципу розширення не тільки до критерію оптимізації та вектору фазового
стану ракети-носія, але й до обмежень, що накладаються на траєкторії ракет, що відділяються, який до-
зволяє задовольнити як основні, так і альтернативні вимоги до оптимальних траєкторій.

Зроблено висновок про те, що запропонований метод дозволяє замінити вихідну задачу оптимізації
зі складними обмеженнями іншою, більш простою задачею, де виключені перехресні зв'язки, але при
цьому її розв’язок задовольняє заданим вимогам і збігається з розв’язком вихідної задачі.

Ключові слова: складова динамічна система, оптимізація, траєкторія,
наносупутники.
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