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Метою роботи є системний аналіз технологічних особливостей відведення фрагментів космічного
сміття (КС) з робочих орбіт. Нові результати відображають можливість зміни концепції боротьби з забру-
дненням навколоземного космічного простору. Суть полягає в забезпеченні можливості утилізації косміч-
ного сміття (КС) замість його  знищення. В статті виконано короткий аналіз різних аспектів проблеми
боротьби з КС в навколоземному космічному просторі. Розглянуто різні методи і засоби запобігання утво-
ренню КС і зменшення його кількості. Сформульовано наукові завдання, що виникають при розробці
різних засобів і методів боротьби з забрудненням ближнього космосу.
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