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АКТИВНЕ КЕРУВАННЯ ПОЛЬОТОМ РАКЕТИ-НОСІЯ: НОВИЙ
ПІДХІД І РАЦІОНАЛЬНІ ШЛЯХИ ЙОГО РЕАЛІЗАЦІЇ

З метою забезпечення безпеки експлуатації ракети-носія (РН)  і ефективного використовування її борто-
вих ресурсів, розглядаються раціональні шляхи формування алгоритму активного управління (АУ) польотом
на основі даних моніторингу поточного стану (МПС) РН, що забезпечує у збуреному польоті РН: (1) стабілі-
зацію руху РН, яка пружно деформується, і (2) стійку роботу її двигуна. Як об'єкт управління (ОУ), для про-
понованої системи АУ польотом розглядається: (1) корпус РН, що пружно деформується у польоті, – у частині
управління його згинальними коливаннями і (2) гідродинамічна обстановка (ГДО) у паливних баках (ПБ) – у
частині управління вмістом вільних газових включень (ВГВ) у ПБ. АУ станом корпусу РН забезпечується
шляхом підтримки у заданих межах форми гнучкої осьової лінії (ГОЛ) корпусу з використанням показань
обмеженої кількості датчиків тензометричного типу. АУ вмістом ВГВ у рідких компонентах палива (КП) на
вході до паливних магістралей двигуна РН забезпечується шляхом недопущення проникання ВГВ до палив-
них магістралей в кількостях, які можуть призвести до зриву робочого процесу насосів; при цьому задача
МПС параметрів змінного поля тиску у КП у ПБ розв'язується як задача відновлення форми коливань тиску за
показаннями тензометричного датчика, встановленого біля днища ПБ.
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