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Целью работы является анализ робастности системы управления движением «пастуха с ионным лу-
чом» относительно объекта космического мусора. При анализе системы рассмотрены воздействия ионного
луча, широкий спектр орбитальных возмущений, неточности определения относительного положения и
реализации управляющих воздействий, нестационарность и параметрическая неопределенность объекта
управления, а также ограничения на амплитуду управляющих воздействий. Определены запасы устойчи-
вости по амплитуде и фазе для каждого из каналов управления. Задача анализа устойчивости объекта с
переменными коэффициентами сведена к задаче исследования робастной устойчивости системы по отно-
шению к неопределенным параметрам. Неопределенные параметры математической модели представлены
с использованием линейно-дробного преобразования. С использованием такого описания неопределен-
ность модели представлена в виде блока возмущений, который структурирован и имеет блочно-
диагональную форму. Использована мера робастности, основанная на понятии структурированных сингу-
лярных чисел. Вычислены значения структурированных сингулярных чисел, которые демонстрируют
робастность системы по отношению к рассмотренным факторам.
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