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Вибір проектних параметрів і програм керування  на початковому
етапі  проектування ракет-носіїв

Сформульовано задачу оптимізації основних проектних параметрів і програм керування рухом раке-
ти-носія з руховими установками, що працюють на рідких компонентах ракетного палива. Програми ке-
рування рухом, які призначені для виведення космічних апаратів у навколоземний космічний простір,
визначаються в класі поліноміальних функцій, що дозволило звести задачу теорії оптимального керування
до більш простої задачі нелінійного математичного програмування. Використано два методи розв’язання
задачі: метод Монте-Карло і метод з використанням регресійних моделей, що визначають залежність ці-
льового функціонала від вектора основних проектних параметрів ракети-носія. Для різних цільових задач
з використанням запропонованих методів проведена оптимізація основних проектних параметрів і про-
грам керування рухом. Отримані результати можуть бути корисними при розробці методичного забезпе-
чення для рішення задач початкового етапу проектування ракет-носіїв.
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