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Цель данной статьи – показать легкую адаптацию бифункциональных систем управления вектором
тяги ракетного двигателя к современным системам управления движением космических ступеней ракет с
изменяемой в полете массовой асимметрией. Рассмотрена бифункциональная система управления векто-
ром тяги, основанная на раздельном парировании случайных и детерминированных возмущающих факто-
ров. Показано, что ее адаптация к современным системам управления ступенями ракет позволяет сущест-
венно увеличить диапазон управляющих усилий исполнительных органов при малых энергозатратах на
управление и сохранении высоких динамических качеств и точности систем управления,  повысить на-
дежность и эксплуатационные характеристики исполнительных органов, снизить энергозатраты на управ-
ление полетом ракеты космического назначения.
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