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Мета цієї статті – показати легку адаптацію біфункціональних систем управління вектором тяги ра-
кетного двигуна до сучасних систем управління рухом космічних ступенів ракет з масовою асиметрією,
що змінюється у польоті. Розглянута біфункціональна система управління вектором тяги, яка основана на
окремому парируванні випадкових і детермінованих збурюючих факторів. Показано, що її адаптація до
сучасних систем управління ступенями ракет дозволяє істотно збільшити діапазон керуючих зусиль вико-
навчих органів при малих енерговитратах на управління і збереженні високих динамічних якостей і точ-
ності систем управління,  підвищити надійність і експлуатаційні характеристики виконавчих органів,
понизити енерговитрати на управління польотом ракети космічного призначення.
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