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ПОСТАНОВКА ЗАДАЧИ ПРИМЕНЕНИЯ ТЕОРИИ ВЕТВЯЩИХСЯ
ТРАЕКТОРИЙ ДЛЯ РЕШЕНИЯ ЗАДАЧ ПОИСКА И СПАСЕНИЯ В ЗОНЕ

ЧРЕЗВЫЧАЙНЫХ СИТУАЦИЙ

Целью публикации является постановка научной задачи оптимизации ветвящихся траекторий для
решения задач управления составными беспилотными летательными аппаратами для оперативно-
спасательных подразделений в зоне чрезвычайной ситуации.

В статье предложена составная динамическая система непрерывного мониторинга территорий в зоне
чрезвычайных ситуаций на базе беспилотного варианта квадрокоптера. Задача оптимизации траектории
составной динамической системы состоит в поиске оптимальных управлений и траекторий движения
подсистем и решается методами теории ветвящихся траекторий, минимизирующих заданный критерий.

Научная новизна заключается в поиске оптимальных моментов времени и фазовых координат, в ко-
торых происходят структурные преобразования составной динамической системы, с использованием ме-
тодики преобразования составной динамической системы в разрывную динамическую систему с перемен-
ным, в моменты структурных преобразований, размером векторов состояния и управления. Практическая
значимость заключается в создании предпосылок для разработки многокомпонентных беспилотных лета-
тельних аппаратов для оперативного мониторинга чрезвычайных ситуаций.
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