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MATEMATWYHA MOZE/Tb B3AEMO/IT 3AMIBHNYHOIMO EKITMAXA I
KOIT 3 YPAXYBAHHAM PO3MOAI/TY KOHTAKTHUX CU MO MIAMAX
KOHTAKTY

MeTa poboTu nonsiraia B po3po6Li MaTeMaTU4HOI MoZeni B3aEMOAIT 3ani3HUYHOr0 eKinaxa i Konii 3 ypa-
XYBaHHAM PO3MOAINTY KOHTAKTHUX CUN Napy «KONneco—peitka» No nnsmMax KOHTaKTy. 3aCTOCOBYBa/INCA METOAM
MaTemaTy4HOro i KOMM'IoTEPHOr0 MOAENOBaHHS, Teopii KOMMBaHb.

B cTaTTi npeacTaBneHo NpoCTOpPOBY MaTeMaTU4HY MOAENb B3aEMOZIT 3a1i3HUYHOrO ekinaxa i Konii. 3a-
MPOMOHOBAHO Hab/MXKeHUIA Cnoci6 pilleHHs 3agadvi B3aeMOfil Koneca Ta peliku 3 BU3HAYEHHSIM MOMOXEHHS i
PO3MIpiB HEeNiNTUYHUX KOHTAKTHUX MAAM, Yy TOMY YMCAi NPy KOH(OPMHOMY KOHTaKTi, Ta PO3noginy mo Hux
HOPMaNbHUX | JOTUYHWX CWN B3aEMOAIT.

BrKoHaHO MOPIBHANBHUIA aHani3 pesynbTaTiB KOHTAKTHOI B3aEMOAii napy «KONeco—peiika», 0TpUMaHuX 3
BMKOPMCTaHHAM po3po6eHOT MOAEeNi Mpy po3paxyHKax BMUCYBaHHA HaBaHTaXXEHOro BaHTaXXKHOMO BaroHa, obna-
[HaHOro Kosecamu 3 pisHUM npodinem 0604iB, B KpyroBy Kpusy pagiycy 300 M.

3p0671eHO BUCHOBOK MpO Te, LLIO 3anponoHOBaHWI Y AaHiil poboTi crnoci6 BMpILLEHHS MPOCTOPOBOI 3ajaui
B3aEMOZIT Mapy «Koneco—peika» flae MOX/UBICTb BU3HAYATW MapaMeTpu MasM KOHTaKTY Pi3HOi KOHAirypauii Ta
PO3MOAINEHHS MO HUX KOHTAKTHUX CWJ, L0 A03BO/SE MOr0 BUKOPUCTAHHA MPY po3paxyHKax AWHaMiYHMX AKOoc-
Tell i 3HOCY KOfiC 3ani3HNYHMX eKinaxis, 06nagHaHUX Konecamu, SiKi MaroTb SK KOHPOPMHUIA, Tak i He KOHAopM-
HWIA KOHTaKT i3 pelikamu.

Kntouosi cnoBa: MaTeMaTyYHA MOAeNb, KOHTAKT Koreca ii peiiki, po3nogi-
NeHi cunn B3aeMofii Mo KOHTaKTHUX MAsiMax.
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