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Сьогодні для мережі залізниць України актуальним завданням залишається скорочення витрат на
обслуговування та ремонт парку вантажних вагонів і верхньої будови колії. Зростання завантаженості та
швидкості руху поїздів призводить до суттєвого зносу техніки і колії, пов’язаного із зростанням силової
взаємодії коліс і рейок. Одним із способів зменшення сил взаємодії і зносу коліс і рейок під час руху екі-
пажів по криволінійних ділянках колії є застосування пристроїв, що забезпечують радіальну установку
колісних пар.

Мета даної роботи полягала в аналізі впливу зміни конструкції візків вантажних вагонів за рахунок
використання пристроїв, що забезпечують радіальну установку колісних пар, на показники динамічної
взаємодії коліс і рейок, а також вибір їх раціональних параметрів для удосконалення ходових частин різ-
них одиниць рухомого складу.

Для вирішення поставлених задач використовувалися методи математичного моделювання, теорії
коливань, теорії пружності.

Виконано моделювання руху вантажних вагонів з різними варіантами конструкції візків по криволі-
нійних ділянках колії. Аналіз отриманих результатів показав, що застосування пристроїв, які забезпечу-
ють радіальну установку колісних пар, чинить позитивний вплив на процеси взаємодії коліс і рейок. При
цьому динамічні якості вагонів покращуються на (15 – 25) %, а показники взаємодії коліс і рейок на (20 –
45) %. Проведено вибір раціональних параметрів цих пристроїв, які дозволяють як суттєво знизити рівень
динамічної взаємодії пари «колесо–рейка» при русі різних одиниць рухомого складу по криволінійних
ділянках колії, так і забезпечити їх високі динамічні якості на прямих ділянках колії при русі зі швидкос-
тями до 120 км/год.
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