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СТІЙКІСТЬ ЛЕВІТАЦІЙНОГО РУХУ ЕКІПАЖА ЕЛЕКТРОДИНАМІЧНОЇ
ТРАНСПОРТНОЇ СИСТЕМИ ІЗ ПЛОСКОЮ ШЛЯХОВОЮ СТРУКТУРОЮ

Запропоновано нову схему левітаційної транспортної системи з електродинамічним підвісом і плос-
кою шляховою структурою. Ціль статі полягає в оцінці просторових коливань і стійкості руху екіпажу
електродинамічної транспортної системи. Метод дослідження – теоретичний, числовий.    Наведено ре-
зультати досліджень, які показують, що для запропонованої конструктивної схеми транспортної системи з
чотирма смугами надпровідних магнітів та двома смугами шляхових контурів має місце стійкість  прямо-
лінійного та криволінійного левітаційного руху екіпажу і прийнятні показники комфорту пасажирів.
Зроблено висновок про можливість та доцільність використання запропонованої конструктивної  схеми
при створені нових транспортних систем.
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