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УМОВИ ОПТИМАЛЬНОСТІ ТРАЄКТОРІЇ РУХУ  НОСІЯ ПРИ РОЗМІЩЕННІ
СЕНСОРІВ У ЗОНІ НАДЗВИЧАЙНОЇ СИТУАЦІЇ

Метою публікації є математична постановка і вирішення задачі пошуку умови оптимальності траєк-
торії руху носія при розміщенні сенсорів бездротової сенсорної мережі в зоні надзвичайної ситуації.

Викладені умови дозволяють визначити оптимальні координати і моменти часу розгалуження траєк-
торії, а також оптимальні керування і траєкторії руху десантованого вантажу (мобільних сенсорів) до
заданих цілей по окремих гілках траєкторії після відділення від носія.

Наукова новизна викладених результатів дослідження полягає в тому, що уперше з позицій теорії
оптимального управління досліджена і вирішена наукова проблема розробки умов оптимальності траєкто-
рного руху аероплатформи із складу безпровідної сенсорної мережі з мобільними сенсорами в режимі
розгортання сенсорної мережі.

Ключові слова: принцип мінімуму, оптимальне керування, математична
модель, необхідна умова оптимальності, мобільний сенсор.
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