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В статье приведен анализ результатов научных исследований отдела системного анализа и проблем
управления Института технической механики Национальной академии наук Украины и Государственного
космического агентства Украины. Научными направлениями отдела при его создании были определены:
исследование свободных и управляемых режимов функционирования трансформируемых пространственно-
развитых механических систем космического и наземного базирования в условиях широкого спектра воздейс-
твий; системный анализ проблем космической отрасли. В последние пять лет исследования проводились по
нескольким направлениям: оптимизация проектных параметров ракет-носителей, динамика космических
аппаратов и комплексов, космические тросовые системы, крупногабаритные трансформируемые конструкции
космического базирования, исследование динамики космического манипулятора, баллистика систем орбита-
льного сервиса, проблема космического мусора, системный анализ проблем космической отрясли, развитие
когнитивных технологий анализа, задачи молекулярной газовой динамики.

С учетом особенностей современного этапа развития космических технологий и направлений соответс-
твующих научных исследований выявлены тенденции формирования облика космической техники: миниа-
тюризация элементной базы и на этой основе создание малоразмерных платформ космических летательных
аппаратов; увеличение масштабов решаемых технических задач, связанных с промышленным освоением
околоземного космического пространства на базе крупногабаритных космических конструкций.

Эти тенденции развития космических технологий определяют новые и модифицированные научные на-
правления развития космических научных исследований. В этом контексте в отделе формируются направле-
ния дальнейших научных исследований: разработка новой концепции борьбы с космическим мусором, осно-
ванной на сохранении его как ресурса промышленного производства на орбитальных комплексах; разработка
новых подходов к продлению сроков активного существования космических летательных аппаратов на осно-
ве технологий сервисного обслуживания с использованием моделей и методов оценки рисков и информаци-
онной безопасности; разработка основных принципов создания платформ для промышленного производства в
условиях околоземного космического пространства, несущих энергетический, технологический и служебный
модули; дальнейшее развитие принципов и технологий управления большими космическими конструкциями
и группировками  космических летательных аппаратов.
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