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ОЦІНКА СТІЙКОСТІ ЛЕВІТАЦІЙНОГО РУХУ ЕКІПАЖА ТРАНСПОРТНОЇ
СИСТЕМИ НА НАДПРОВІДНИХ МАГНІТАХ УЗДОВЖ ПЛОСКОЇ  ШЛЯ-

ХОВОЇ СТРУКТУРИ

Левітаційний рух екіпажу електродинамічної транспортної системи з плоскою шляховою структу-
рою може бути реалізований в системах з двома и чотирма рядами шляхових контурів.  З міркувань,
зв’язаних з невеликими витратами неферромагнітного метала на шляхові контури, цікаво вияснити мож-
ливість реалізації левітаційного руху екіпажу в випадку, коли на  плоскій шляховій структурі прикріпле-
ний один ряд шляхових контурів. Для вирішення цієї задачі запропонована конструктивна схема електро-
динамічної транспортної системи, в якій кузов екіпажу опирається за допомогою упруго-диссипативних
елементів в вертикальному і поперечному напрямку, а на донних поверхнях кожного з двох візків кріп-
ляться  по 8 надпровідних магнітів чотирикутного окреслення в плані, поздовжні  сторони яких розміщені
над поздовжніми сторонами шляхових контурів. Новизна складається з можливості використання одного
ряда контурів в плоскій шляховій структурі і  16-ти надпровідних магнітів. На підставі рішень диферен-
ційних рівнянь, що описують рух екіпажу і його просторові коливання та зміну струмів в шляхових кон-
турах, оцінено його стійкість руху і вібронавантаженість та зроблено висновок про доцільність викорис-
тання розробленої конструктивної схеми транспортної системи
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